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Lineartechnologie

Guias lineales de bolas

HG/QH/EG/MG Series

Alta precision




238

Nomenclatura para pedidos

HIWIN.

Lineartechnologie

Cédigo Patin:

Serie: HG, EG, OQH, ...

Opciones:

Modelo:

W: con brida
H: sin brida

Tamano: 15, 20, 25, ...

E2: Autolubricado
(Ver pagina 243)

Tipo de proteccion

(Ver pagina 242)

Cadigo de precision:

Tipo de carga:

C
H

S: Media
C: Pesada
H: Super pesada

Sistema de montaje:

P
SP
UP

A: parte superior

(Ver pagina 240)

Cadigo de precarga:

C: parte superior/inferior ZF
Z20
E: Patin especial ZA
ZB

(Ver pagina 241)

Cédigo Rail:

Serie: HG, EG,0H, ...

HG R 25 R 1600 20 P

Codigo de precision:

R: Rail

Tamano: 15, 20, 25, ...

C,H, PSP, UP
(Ver pagina 240)

Distancia del extremo
al 1er. taladro

E=20mm
Tipo de montaje:
R: Superior 1600: Longitud Rail
T: Inferior

Transmisiones Electromecanicas MADRID JPA



Longitudes de las guias lineales

HIWIN.

Lineartechnologie

Longitud de la guia

Las longitudes maximas de las guias lineales se indican en la
tabla 8. Las guias lineales de mayor longitud se suministran
en tramos. Los tramos individuales estan marcados y se
montan contiguamente conforme a las marcas.

Disposiciones de taladros

Si no se especifica nada al respecto, las guias lineales se su-
ministran con una disposicion de taladros simétrica, confor-
me alaregla E, = E,. En caso de que las dimensiones E, y E,
difieran de las dimensiones estandar con arreglo a la tabla 8
(E, , estandar), es preciso especificar aparte esta circunstan-
cia. Previa demanda del cliente se suministra también una
disposicion de taladros asimétrica (E, ' E,). Si se observan las

especificaciones para E, ... Y E, ,m, NO Se cortan taladros.

| Longitudes superiores a 4.000 mm,
® suministramos en 2 o mas tramos
con las caras rectificadas

El nUmero de particiones se calcula a partir de la cuota de n
en numeros enteros:

L- (2 B min)
p

n =

El nimero de taladros de una guia lineal es:

X=n+1

Para las medidas de las longitudes finales rige:

E,+E,=L-n-P

En caso de disposicion de taladros simétrica rige:

E,=E,=—-(L-n-P)

N —

: nUmero de particiones de taladro

: longitud de la guia

. distancia entre el taladro y el final de la guia
. distancia entre taladros (particion)

: numero de taladros

<X ommr— S
m
N

(O — O ——[@]——-

._@._,_

\ n Numero de particiones de taladro

Si no se especifica otra cosa, la distancia desde el extremo de
ambos extremos.

la guia hasta el primer taladro (medida “E,") sera la misma en

Guia lineal tamano nominal

HGR15.  HGR20. HGR25.  HGR30.  HGR35.  HGRA5.  HGR55.  HGRGS.
EGR15.  EGR20. EGR25.  EGR30.
Lyax 1960 | 1960/4000 | 4000 3960 3960 3930 3900 3970
p 60 60 60 80 80 105 120 150
E,/, (estdndar) 20 20 20 20 20 22,5 30 35
E4/, Min 6 7 8 9 9 12 14 15
E;,/, Max 54 53 52 71 71 93 106 135

Tabla 8: Longitud de la guia lineal y taladros de fijacion
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HIWIN.

Lineartechnologie

Clases de precisiéon

Las guias lineales HIWIN estan disponibles en cinco clases de
precision (véase la tabla 9).

La figura 6 muestra el paralelismo entre la guia y el carro en
las distintas clases de precision.

alta super ultra
Clase de precision normal precision precision precision precision
Distintivo C H p SP uP
Tolerancia de la altura H [mm] +0,15 +0,05 ¢ 0 0
-0,05 -0,02 -0,01
) 0 0 0
Tolerancia de la anchura N [mml +0,1 +0,05 -0,05 -0,03 -0,015

Desviacion de la altura H respecto

del carro en un rail Imml 0.03 0,015 0,007 0,005 0,003
Desviacion de la anchura N de

carro a carro en un rail [mm] 0.0 0,02 0,01 0.007 0003
Paralelismo P véase la figura 6

Tabla 9: Clases de precision y tolerancias

Paralelismo

Paralelismo P
[um]
40 | C Clase normal (C)
1 //_,,_,- H Clase precision (H)
— | p Clase alta precisién (P)
20 T —
/ ///__// SP Clase superprecision (SP)
10 7
— ||t ——+—UP | Clase ultraprecision (UP)
, T
0 500 1000 1500 2000 2500 3000 3500 4000 [mm]
Longitud de la guia

Figura 6: Paralelismo entre el carro y la guia

240
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Precarga de los patines

HIWIN.

Lineartechnologie

En funcién de la aplicacion, las guias lineales son sometidas
a precarga. Normalmente se utilizan para ello bolas sobre-
dimensionadas. La precarga provoca un incremento de la
rigidez y una mejora de la precision. La figura 7 muestra la
evolucién de la rigidez con diversas precargas.

La tabla 10 muestra las cuatro clases de precarga estandar
posibles.

* En nuestro catalogo técnico podrad encontrar la rigidez de
cada patin.

Deformacion eléstica

Z0
sin precarga

/B
precarga elevada

carga

Figura 7: Rigidez con diversas precargas

Tipo de precarga Denominacion Precarga
Sin precarga ZF 4 - 12 WL de juego
Precarga ligera Z0 0 - 2 % Carga dinamica
. - 0, inA i
Precarga media 7A * EG: 3 -5 % Carga d|lnalm|.ca
HG: 3 - 7 % Carga dindmica
. EG: 6 - 8 % Carga dindmica
Precarga elevada ZB HG: 10 % Carga dinamica

Tabla 10: Precarga

* Precarga ZA y ZB se suministra el patin montado en el rail.

| Indicamos situacion plazos de

" entrega: pagina 8 Transmision
Mecanica, pagina 200 Técnica
Lineal, pagina 318 Componentes
Electronica
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Sistema de proteccion para ambientes agresivos HIWIN. |

Dispositivos guardapolvo

En condiciones ambientales adversas, es posible la pene-
tracion de suciedad o virutas de metal en los carros. Esto
podria dar lugar a la apariciéon, en la superficie de la guia,
de estrias que reducen la vida Util y la precision. Por este
motivo se debe escoger el equipamiento guardapolvo ade-
cuado.

HIWIN ofrece proteccidon guardapolvo adecuada para cada

tipo de la serie HG/EG. Véase la tabla 11. Junta lateral

%ﬂor

Modelo KK

Referencia anadida Variantes de junta Condiciones ambientales
Estandar Junta lateral + junta inferior Virutas normales
DD 2 juntas laterales + junta inferior Suciedad abundante
KK 2 juntas laterales + rascador de Suciedad abundante, virutas
chapa + junta inferior grandes, virutas calientes
Junta lateral + rascador Suciedad abundante, virutas
77 . ; ; )
de chapa + junta inferior calientes o candentes
Tabla 11: Variantes de junta
Si la clave del articulo no va seguida de una referencia ana- Es posible suministrar los carros con variantes de junta dis-
dida que indique la variante de junta, automaticamente se tintas a ambos lados, p. €j. SZ.

suministra la variante estandar “SS”.

GN-3 GN-6 GN-8

a2

Q
’:}— N
)]
LT
gy 5’5‘
9,5
14
|
15,5
|

| A Ancho de
I Ancho de . ‘
; | llave 8 i - llave 10 ‘ "
o3 M6x0,75 —— || © PT 1/8 i <
Tamano nominal 15 Tamano nominal 20 - 35 Tamano nominal 45, 55, 65

Figura 17: Racores de lubricacién utilizados
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Patines de Bolas. Lubricacion y mantenimiento HIWIN. |

Lubricacién con aceite Patines tipo E2 con engrase automatico
Las cantidades para la primera lubricacién y la lubricacion Los patines del tipo E2 con engrase automatico constan
periddica se indican en la tabla 15. Las cantidades se deben de una unidad de lubricacidn situada entre el sistema de
suministrar con un impulso. desviaciodn, la junta final y un tanque de aceite reempla-
zable. Para el reemplazo de este tanque no es necesario
Lubricacion central con aceite desmontar el carro de desplazamiento.
En el caso de las instalaciones con lubricacion central, a El engrase se realiza desde el tanque a través de la pieza
menudo no es posible suministrar el aceite en un impulso. de conexion de la unidad de engrase, que seguidamen-
En tales casos se pueden suministrar en hasta 4 parciales te engrasa la gufa. Gracias a la construccién especial del
las cantidades indicadas en la tabla 15. Se debe observar un tanque de aceite, el patin puede montarse en cualquier
tiempo de espera de 10-20 segundos entre cada impulso. posicion, sin que por ello la lubricacién se vea afectada.

Aplicaciones

Tamano Intervalo de Tamano Primera
nominal lubricacién nominal lubricacion y P -
periédica con lubricacion « Maquinas herram|enta’ )
carga < 0,12 Cdin ol=lilele[lee (0B » MAquinas de produccién : maquinas de moldeado por
inyeccion. industria papelera, maquinas textiles, indus-
7 100 7 0,2 tria alimentaria, maquinas de mecanizacion de la madera
S 120 3 0.2 « Industria electronica : industria de semiconductores,
12 150 12 0.3 técnica robdtica, mesas cruzadas, maquinas de medicion
15 1000 15 0,5 Yy ensayos
20 1000 20 0,8 » Otros campos : equipamientos médicos, automatizacion,
25 1000 25 0,9 manipuladores
30 900 30 1,2
35 500 35 1,3 L
45 250 45 2.5 w L T
55 150 55 4,5 r 3 5
65 140 65 6,5 1 E 4
SRSV

Modelo

HG15C | 344 | 195 | 125 3 H
HG 20 C 93,6 ' ‘
43 24,4 13,5 3,5
HG 20 H 108,3
HG 25 C 46,4 29,5 13,5 3,5 100.5
HG 25 H . 4 ’ ' 1211 Modelo Medidas y tipos de patines
HG 30 C » I T w H T v L
‘ ' 135,9 EG15S 66,2
HG 30 H 33,3 18,7 11,5 3
HG 35 C 68 38,5 13,5 3,5 127.9 EG15 € 1.9
35H ' ' ' 153,7 EG20S 66,6
HG 41,3 20,9 13 3
HG 45 C - 49 1 i 157,2 EG20C 86,7
HG 45 H ' 189 EG25S 77.1
47,3 24,9 13 3
HG 55 C 1839 EG25C 100,6
97 55,5 16 4,5
HG 55 H 22 EG30S 87,5
59,3 31 13 3
HG 65 C 219,7 EG30C 116,1
121 69 16 4,5
HG 65 H 279,1

I Deposito con sistema

Tabla 16 : Tabla de medidas HG con engrase E2 T G s (PR
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Guia lineal

HIWIN.

Lineartechnologie

HGH-CA
HGH-HA

Rail HGR-T (ver pagina 264)

o]

i

Hs

+

Dimensiones o Maximo momento
de montaje Medidas de patin (mm) Medidas de rail (mm) o = | = estatico
(mm) £ S 8
g2 € = Patin Rail
(&3
3 = kgl
o © k7
= S |2
SHINSH RS
HGH15CA | 28 | 43| 95 (34|26 | 4 | 26 | 39.4 | 614 | 53 | maxs | 6 | 85 | 95| 15| 15 | 7.5(53| 45| 60 | 20 | max16 | 11380] 25310 | 170 | 150 | 150 | 018 | 1.45
T 36 | 505 | 775 17750 | 37840 | 380 | 270 | 270 | 0.38
30 (46|12 | 44|32 6 12 [ Msx6 | 8 | 6 | 7|20 (17595 (85 6 |60 |20 |M5xt6 221
HCH20HA 50 | 652 | 90.3 21180 | 48840 | 480 | 470 | 470 | 0.39
HGHZSCA 35| 58 | 83 26480 | 56190 | 640 | 510 | 510 | 0.67
40|55(125(48|35|65 12 [ mexe | 8 | 10| 13] 23 2]1|9] 7 |60 20|60 321
HGH25HA 50 | 786 | 1036 32750 | 76000 | 870 | 880 | 880 | 0.69
R a| 70 | 974 38740 | 83060 | 1060 | 850 | 850 | 1.14
45| 6 | 16 60| 40] 10 12 [M8xt0| 85| 95 138 28 | 26 | 14 [12] 9 | 80 | 20 | MBx25 447
HGH30HA 60 | 93 [1204 47270110130 1400 | 1470 | 1470 | 116
HGH35CA 50| 80 |1124 49520 [ 102870 1730 | 1200 | 1200 | 1.88
55(7.5( 18 | 70|50 10 12 [ M812|102] 16 [19.6] 34 | 29 | 14 [12] 9 | 80 | 20 | MBx25 63
HGH35HA 72 [105.8 | 138.2 60210 | 136310{ 2290 | 2080 | 2080 | 1.92
T 60| 97 | 138 77570 155930 3010 | 2350 | 2350 | 3.54
70|95 (20586 | 60| 13 12.9 |W10x17| 16 | 185|305 45 | 38 | 20 | 17| 14 | 105 |[22.5|M12x35 10.41
HGHASHA 80 [128.8 [ 169.8 94540 |207120| 4000 | 4070 | 4070 | 3.61
HGHS5CA 75 | 117.7 | 165.7 114440| 227810/ 5660 | 4060 | 4060 | 538
80 | 13 |23.5[100| 75 |125 12.9 M1218[17.5| 22 | 29 | 53 | 44 | 25 | 20| 16 | 120 30 |M4xes 15.08
HGHSSHA 95 |155.8 | 203.8 139350|301260| 7490 | 7010 | 7010 | 5.49
e 70 1442|1982 163630|324710( 10020 | 6440 | 6440 | 7.00
90 | 15 |31.5[126| 76 | 25 12.9 |16x20| 25 | 15 | 15 | 63 | 53 | 26 | 22| 18 | 150 35 |M16x50 2118
HCHE5HA 120|203.6 | 257.6 208360(457150{14150{11120{ 11120 | 9.82
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Guia lineal HIWIN.

Lineartechnologie

HGW-CC
HGW-HC
s

o Maximo momento| Peso
; - I . = o
Codigo %l(rans]r:)srl]c;;l%s Medidas de patin (mm) Medidas de rail (mm) % = = estatico
I s S o
(mm) g T = o
@ ] S = g
o = < = o
o © k7 = =]
= S| & £ | B
g 8 8 |
HGW15CC| 24 |4.3| 16 | 47 | 38 | 45|30 [39.4| 614 | 53| M5 | 6 [8.9(6.95/45|55| 15 [15]75(53(45|60]| 20 | M4x16 | 11380 | 25310 | 170 | 150 | 150 | 0.17
HOW20CC 50.5 | 77.5 17750 | 37840 | 380 | 270 | 270 | 0.51
HOW20HC 30(4.6(215( 63|53 | 5 |40 12 (M6 | 8 |1095| 6 | 7 | 20 [17.5{9.5(85| 6 |60 | 20 | M5x16 221
65.2 | 903 21180 | 48840 | 480 | 470 | 470 | 0.52
HOW25CC 58 | 83 26480 | 56190 | 640 | 510 | 510 | 0.78
HOW25HC 36(5.5(235( 70 | 57 | 6.5 45 12| M8[ 8 |14[10( 6 [9(23]|22(1| 9|7 |60|20 | M6x20 3.21
78.6 | 103.6 32750 | 76000 | 870 | 880 | 880 | 0.80
HOW30CC 70 | 97.4 38740 | 83060 | 1060 | 850 | 850 | 1.42
HOW30HC 4216 (3119 (729 |52 12 {M10| 85| 16 | 10 | 6.5(10.8| 28 (26 |14 (12| 9 [ 80| 20 | M8x25 4.47
93 (1204 47270 (110130 1400 | 1470 | 1470 | 1.44
HOW35CC 80 1124 49520 (102870 1730 | 1200 | 1200 | 2.03
HOW35HC 4817.5( 33 {100( 82| 9 | 62 12 |M10{101| 18 [ 13 | 9 [12.6{ 34 |29 (14|12 | 9 | 80 | 20 | M8X25 6.3
105.8|138.2 60210 |136310| 2290 | 2080 | 2080 | 2.06
HOWA5CC 97 | 138 77570 (155930 3010 | 2350 | 2350 | 3.54
HOWASHC 60 (9.5(37.5(120|100| 10 | 80 12.9[M12|15.1( 22 | 15 | 8.5 |20.5| 45 [ 38| 20 | 17 | 14 [105{22.5| M12x35 10.41
128.8/169.8 94540 (207120 4000 | 4070 | 4070 | 3.69
HOWS5CC 117.7]165.7 114440(227810| 5660 | 4060 | 4060 | 5.38
HOWS55HC 70|13 1435140 ({116 12 | 95 12.9{M1417.5(26.5| 17 | 12 | 19| 53 [ 44|23 |20 |16 [120] 30 |M14x45 15.08
155.8/203.8 1393501301260| 7490 | 7010 | 7010 | 5.96
HOWe5CC 144.2(198.2 163630(324710{10020| 6440 | 6440 | 9.17
HOWBSHC 90|15 (53.5|170{142| 14 {110 12.9|M16{ 25 |37.5/ 23 [ 15 | 15| 63 | 53|26 | 22 | 18 |150] 35 [M16X50 21.18
203.6| 257.6 208360(457150(14150( 11120 (11120 | 12.89

245
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Patin, Serie Q1 HIWIN.

Lineartechnologie

1. Guias lineales serie Q1 con tecnologia
SynchMotion ®

1.1 Forma constructiva

Patin

La serie QH con tecnologia SynchMotion® goza de todas las
ventajas de la serie HG a la vez que ofrece un movimiento silen-
cioso y una lubricaciéon dptima. La serie de patines QH se pueden
montar con los railes de las guias lineales HC.

1.2 Caracteristicas
1.2.1 Diseno silencioso

Los elementos rodantes de la serie Q1 estan guiados gracias a la tecnologia SynchMotion®. Con este sistema se evita el con-
tacto entre los elementos rodantes y se reduce el contacto con el patin, optimizando considerablemente la sonoridad.

QH 25C = HG 25C = QH 25C === HG 25C =
60 ‘ ‘ ‘ 75
(Velocidad: 120m/min) 70
= ,\ N | Al\ - 65
Y IAN \VMH‘IV\'J\LM\ I 5
g g W TV [ g g o
& IV ANM i) T 7.7d8A
P hor A :
S ! HRAU WL “ 50
r |
0 5 50 75 100 125 150 175
OHz 16kHz Velocidad (m/min)

1.2.2 Diseio de lubricacién 6ptimo

Gracias a la tecnologia SynchMotion ® con forma de anillo
se facilita el transporte y reparto de la lubricacién en el
interior del patin.

En una prueba se ha cargado el patin con un 0,2% de la
carga dinamica.

Después de trabajar durante 2500 km no han aparecido
marcas de desgaste ni en los elementos rodantes ni en los
patines.

lubricacion

Modelo QHH25CAZAH Prueba de carga
Velocidad 24 m/min
Lubricacién Grasa de litio (solo primer engrase)
Carga 5 kN
Tiempo 6.800.000 ciclos
Recorrido 2.700 km (en continuo)

Carga= 5000N durante 2700 km
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Patin, Serie Q1

HIWIN.

Lineartechnologie

1.2.3 Desplazamiento mas uniforme

Serie QH

Serie HG

-

Con las guias estandar, los elementos rodantes del

interior del patin empiezan a rodar debido al empuje

del carro. Al entrar en contacto con otros elementos

rodantes se genera una fuerza en sentido opuesto al

1o AT
Al i a 17

Fuerza (N)

desplazamiento. Estas fuerzas provocan grandes fluc-

tuaciones en el movimiento. Gracias al guiado especial

201 1 301 351

0

451

v 4

de los elementos rodantes mediante la tecnologia Syn-

oA NDO NSO ®OS

chMotion® se evita este contacto entre los elementos.
La energia cinética del patin es constante. Las vibracio-
nes en el desplazamiento se ven considerablemente
reducidas.

1.2.4 Excelentes propiedades a altas velocidades

Las buenas cualidades de la serie Q1 también se mantienen
a altas velocidades. Gracias al guiado de los elementos ro-
dantes no aparecen movimientos incontrolados de las bolas
ni siquiera a altas velocidades.

Modelo QHW?25CAZAH

Patin

Velocidad 130 m/min

Lubricacién Grasa de litio (solo primer engrase)
Carga 5 kN

Recorrido 2.700 km (en continuo)

Tiempo (0,05 seg)

1.3 Fuerza de friccion

Prueba de alta velocidad

v= 130 m/min durante 4500 km

La siguiente tabla muestra la maxima fuerza de friccién que ofrecen 10s carros.

Tabla 1.3: Fuerza de friccion

Tamano Fuerza (N)

QH15 1,2
QH20 1,6
QH25 2,0
QH30 2,7
QH35 3,1
QH45 5,3
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GUia Iineal HImlytfo)logie

OHH-CA
OHH-HA

G L
4-Mx1 L+
. - o ol £,
: CHEN==
( : -1
JEE
L |
E P E
M, M, M

o
]
(&3

Momento estatico

(slo[le[(}1 Dimensiones Medidas del Patin (mm) Medidas del rail (mm) S ]
de montaje o € E=]
R Bl
(mm) =S8g & 2
ESe © [
o
c02E% o ©
- £ > 2
= I
S o
QHH15CA |28 | 4 | 95 |34 |26| 4 | 26 | 394 [ 614 |53 | Maxs | 6 [85|975(15| 15 |75[53|45| 60 | * | Max16 | 10180 | 21420 | 140 | 120 | 120 | 0,18 | 1,45
QHH20CA 36 | 505 | 77,5 16830 | 34930 | 350 | 260 | 260 | 0,29
30(|46| 12 |44 |32| 6 12 | mMs5x6 | 8 | 6 | 7 |20[175[95|85| 6 | 60 | * | M5x16 2,21
QHH20HA 50 | 652 | 92,2 19490 | 43090 | 420 | 300 | 300 | 0,38
QHH25CA 35 | 58 85 25100 | 51870 | 590 | 480 | 480 | 0,50
4055|125 | 48 [35| 65 12 | mex8 | 8 | 10 |125[23| 22 (11| 9 |7 |60 | * | mMex20 3,21
QHH25HA 50 | 78,6 | 1056 30130 | 67060 | 770 | 580 | 580 | 0,68
QHH30CA 40 | 70 | 97.4 36720 | 76670 | 970 | 810 | 810 | 0,68
45| 6 | 16 | 60 [40| 10 12 | M8x10 [ 85 |95 | 9 |28| 26 [14]| 12| 9 | 80 | * | mex2s 4,47
QHH30HA 60 | 93 [1204 45400 | 103650 | 1320 | 1120 | 1120 | 0,87
QHH35CA 50 | 80 |[112.4 46950 | 94960 | 1600 | 1130 | 1130 | 1,44
55|75| 18 | 70 |50| 10 12 | m8x12 10,2 | 16 |135[34| 29 |14 |12 | 9 | 80 | * | Mmsx25 6,30
QHH35HA 72 | 105,8 | 138,2 57830 | 128290 | 2150 | 1560 | 1560 | 1,90
QHH45CA |70 (9.2 | 205 | 86 |60 | 13 | 60 | 97 [139,4(12,9|M10x17 | 16 [185| 20 45| 38 |20 | 17 | 14| 105 | 22,5 | M12x35 | 89210 | 143930 | 2780 | 2090 | 2090 | 2,72 | 10,41

* Cota E - Determinada por la guia.
** Carga dindamica admisible durante 50.000m.
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GUia Iineal HI%lytfo)logie

OHW-CC
OHW-HC

My My M
o = )
&) == = =

(o/ss[ls[s} ] Dimensiones Medidas del Patin (mm) Medidas del rail (mm)
de montaje

Momento

(mm) estatico

Carga dinamica
Carga estatica

QHWA15CC (24| 4 16 (47 | 38 45|30 394 | 614 | 53 [ M5 6 |89(695(45(575|15| 15 | 75|53 (45| 60 * M4x16 | 10180 | 21420 | 140 | 120 | 12 | 0,17 | 145
QHW20CC 50,5 | 77.5 16830 | 34930 | 350 | 260 | 260 | 0,40

30(46(215)|63 | 53 | 5 |40 12 | Mé 8 [10]| 95 | 6 7 |20(175|95|85(| 6 | 60 * M5x16 2,21
QHW20HC 65,2 | 92,2 19490 | 43090 | 420 | 300 | 300 | 0,52
QHW25CC 58 85 25100 | 51870 | 590 | 480 | 480 | 0,59

36|55|235| 70 | 57 | 65|45 12 | M8 8 | 14| 10 6 |85 (23| 22 |11 9 7 | 60 * M6x20 3,21
QHW25HC 78,6 | 105,6 30130 | 67060 | 770 | 580 | 580 | 0,80
QHW30CC 70 97.4 36720 | 76670 | 970 | 810 | 810 | 1,09

42| 6 31 (90 | 72 | 9 |52 12 |M10| 85 (16| 10 (65| 6 |28 26 (14|12 | 9 | 80 * M8x25 4,47
QHW30HC 93 1204 45400 | 103650 | 1320 | 1120 | 1120 | 1,44
QHW35CC 80 1124 46950 | 94960 | 1600 | 1130 | 1130 | 1,56

48| 75| 33 |100( 82 | 9 |62 12 | M10 |10,1| 18 | 13 9 | 65(34| 29 |14 (12| 9 | 80 * M8x25 6,30
QHW35HC 105,8 | 138,2 57830 | 128290 | 2150 | 1560 | 1560 | 2,06
QHW45CC |60 (9,2 (375|120 (100| 10 | 80| 97 [139,4|129|M12[151| 22| 15 |85|205|45| 38 | 20 ( 17 | 14 | 105 | 22,5 | M12x35 | 89210 | 143930 | 2780 | 2090 | 2090 | 2,79 | 10,41

* Cota E - Determinada por la gufa.
** Carga dindmica admisible durante 50.000m.
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Guia lineal HIWIN.

Lineartechnologie

EGH-SA
EGH-CA K1

K1

e
|
B

el
:H

G L L G
Lq Lq
C
2-MxI|
. ‘
) = o[l
i
ad K
N W = _ _
R E P EGH-CA EGH-SA E
EGR-R
My

Rail EGR-U y EGR-T

HR

N__s L
WR WR (ver pagina 253)

Maximo
momento
estatico

SEECIEE pimensiones
de montaje
(mm)

Medidas de patin (mm) Medidas de rail (mm)

Rail [kg/m]

Tornillo de montaje
Carga dinamica C [N
Patin [kg]

—
o
o
<
=
£=]
&
S
v
4]
S
<
o

EGH15SA | 24 | 45 (95|34 [ 26 | 4 | - [231| 407 |57 |M4x6 | 148 | 6 |55( 6 [15|125( 6 [45|35| 60 [ 20 [M3x16| 535 | 9,40 | 0,08{0,040,04(0,091,25

EGH15CA | 24 | 4595|3426 | 4 |26 (398 574 |57 |M4x6 |1015| 6 [55( 6 |15 |125| 6 [45|35| 60 | 20 (M3x16| 7,83 [16,19(0,13 (0,10 (0,10|0,15]1.25

EGH20SA | 28 | 6 |11 |42 (32| 5 | - |29 50,6 | 12 | M4x7 |18,75|7,5| 6 | 6 [ 20 |155[9,5(85| 6 | 60 | 20 [M5x16| 7,23 [12,74]0,13{0,06 | 0,06 [ 0,15|2,08

EGH20CA | 28 | 6 | 11 (42|32 [ 5 |32|481| 697 |12 |Mdx7|123 (75| 6 | 6|20 (155[95|85( 6 |60 | 20 [M5x16]10,31]21,13(0,22|0,16 (0,16 | 0,24 | 2,08

EGH25SA | 33 | 7 |125|48 | 35 |65 - [355] 611 12 | M4x9 | 219 8 | 8 |8 (23|18 [11| 9 | 7 |60| 20 |M6x20(11,40(19,50|0,23|0,120,12|0,25|2,67

EGH25CA | 33 | 7 |12,5( 48 | 35 [ 6,5 35| 59 846 |12 | M4x9|1615( 8 | 8 | 8 |23 (18 [ 11| 9 [ 7 | 60 | 20 [M6x20|16,27|32,40(0,38 | 0,32 (0,32 | 0,41 | 2,67

EGH30SA | 42 | 10 | 16 | 60 | 40 [ 10 | - [415] 715 |12 [M&x12{2675| 9 | 8 | 9 [ 28| 23 [11| 9 | 7 | 80 | 20 |M6x25(16,42(28,10|0,40{0,21]0,21|0,45 4,35

EGH30CA | 42 [ 10 | 16 [ 60 | 40 [ 10 | 40 |701| 1001 | 12 |M4x12|21,05( 9 | 8 | 9 |28 [ 23 |11 | 9 [ 7 [ 80 | 20 [M6x25|23,70|47,46 (0,68 | 0,55 0,55 [ 0,76 | 4,35
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Guia lineal HIWIN.

Lineartechnologie

EGW-SC
EGW-CC
© © €
© & ©
Ay . 2-M

EGR-R

L
ol
[l
)
&

Maximo
momento
estatico

SN Dimensiones
de montaje
(mm)

Medidas de patin (mm) Medidas de rail (mm)

Rail [kg/mI

Tornillo de montaje
Carga dinamica C NI
Patin kgl

S
o
o
<
=
E=4
&
S
wv
4]
3
)
o

EGW15SC | 24 | 4,5 (18,5| 52 | 41| 55| - [231[407 (57| M5 | 148 | 5 |7 55| 6 | 151|125 6 {453,560 |20 [M3x16] 535 |9,40|0,08]|0,04|0,04]0,12{1,25

EGW15CC | 24 | 45(185] 52 [ 41 | 55|26 (398|574 |57 | M5 |1015| 5 (7 [ 55| 6 [15|125| 6 [45 |35 60| 20 [M3x16( 7,83 {16,19(0,13|0,100,10{0,21|1.25

EGW20SC | 28 | 6 (195|59 [ 49| 5 | - [ 29 [506 12| M6 |1875] 7 [ 9| 6 | 6 |20 |155[95[85| 6 |60 |20 [M5x16| 7,23 |12,74|0,13]|0,06|0,06|0,19 2,08

EGW20CC | 28 | 6 [19,5( 59 [49 | 5 [32]481]|697 (12| M6 [123| 7 | 9| 6 [ 6 [20(155/95|85| 6 |60 |20 |M5x16(10,31121,13(0,22 (0,16 (0,16 0,32 2,08

EGW25SC [ 33 | 7 | 25 | 73 |60 | 65| - [355(611 (12| M8 | 219 |75(10| 8 |8 |23 |18 11| 9 | 7 |60 |20 [M6x20]|11,40{19,50|0,23]|0,12|0,12|0,35|2,67

EGW25CC | 33 [ 7 [ 25 [ 73 [ 60 [6,5(35| 59 | 84,6 |12 | M8 (1615|75(|10| 8 [ 8 (23|18 |11 | 9 | 7 |60 | 20 |M6x20(16,27|32,40(0,38 (0,32 |0,32|0,59 | 2,67

EGW30SC [ 42 | 10 | 31 | 90 |72 | 9 | - [415] 71512 | M10|26,75] 7 [10| 8 | 9 |28 |23 (11| 9 | 7 |80 | 20 [M6x25]|16,42{2810|0,40|0,21|0,21|0,62 4,35

EGW30CC | 42 ( 10 [ 31 [ 90 [ 72 | 9 [40|70,1]100,1( 12 | M10 (21,05| 7 |10 8 [ 9 (28|23 |11 | 9 | 7 |80 | 20 |M6x25(23,70|47,46(0,68 | 0,55 | 0,55 | 1,04 4,35
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Guia lineal HIWIN. |

Rail HGR-T

H——H
[l
T
A0

\\\\
M= 4= =4 1]

i AN [ PR N I AN
=4 4+
+H

B N N I
4+ 1

Codigo Dimensiones Peso
kg/ml
HGR15T 15 15 M5 8 60 20 1,48
HGR20T 20 17,5 M6 10 60 20 2,29
HGR25T 23 22 M6 12 60 20 3,35
HGR30T 28 26 M8 15 80 20 4,67
HGR35T 34 29 M8 17 80 20 6,51
HGRA45T 45 38 M12 24 105 22,5 10,87
HGR55T 53 44 M14 24 120 30 15,67
HGR65T 63 53 M20 30 150 35 21,73
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Guia lineal HIWIN. |

Rail EGR-U

HR

N

h
&

caodigo Tornillo de montaje Dimensiones rail Peso [kg/ml
D (] d
EGR15U M4 x 16 15 [ 12,575 | 53 | 45 | 60 20 1,23
EGR30U M8 x 25 28 23 14 12 9 80 20 4,23
Rail EGR-T

Dimensiones rail Peso [kg/ml
S h
EGR15T 15 12,5 M5 x 0,8P 7 60 20 1,26
EGR20T 20 15,5 M6 x 1P 9 60 20 2,15
EGR25T 23 18 M6 x 1P 10 60 20 2,79
EGR30T 28 23 M8 x 1,25P 14 80 20 4,42
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Nomenclatura para pedidos

HIWIN.

Lineartechnologie

Cédigo Patin:

Serie MG

Modelo:

Opcion:

N: version estandar
W: version ancha

Tamano nominal

inferior

con listén de estanqueidad

S: estandar

Version:

Material M: inoxidable,

C: Carro estandar
H: carro largo

Codigo de Rail:

Serie: MG

Caédigo de precision:

C:
H:
P:

Cédigo de precarga:

ZF:
Z0:
Z21:

MG N 12 R 1000 E10

Modelo: N, W

Tamano: 7, 9, 12, 15

Distancia del extremo
al 1er. taladro

E=20mm
Tipo de montaje:
R: Superior 1000: Longitud Rail
T: Inferior
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Longitudes de las guias lineales HIWIN. |

Longitud de la guia El numero de particiones se calcula a partir de la cuota de
n en nUmeros enteros:

Las longitudes méximas de las gufas lineales se indican en la

tabla 27. Las guias lineales de mayor longitud se suministran L- (2.E 1 min)

en tramos. Los tramos individuales estdn marcados y se n=———p——

montan contiguamente conforme a las marcas.
El nUmero de taladros de una guia lineal es:

Disposiciones de taladros X=n-+"1

Si no se especifica nada al respecto, las guias lineales se  Para las medidas de las longitudes finales rige:
suministran con una disposicién de taladros simétrica, con-

forme a la regla E, = E,. En caso de que las dimensiones E, E,+E=L-n-P

y E, difieran de las dimensiones estandar con arreglo a la

tabla 27 (E,, estandar), es preciso especificar aparte esta  En caso de disposicion de taladros simétrica rige:
circunstancia. Previa demanda del cliente se suministra

también una disposicion de taladros asimétrica (E, ' E,). Si 1

se observan las especificaciones para E, , .. Y E, . NO S€ E,=E = 5 (L -n- P)

cortan taladros.

n : numero de particiones de taladro
L . longitud de la guia
E, E, :distancia entre el taladro y el final de la guia
P . distancia entre taladros (particion)
X . numero de taladros
L
E, P Eo
I———
to—ol Lol -——[0o}

n NUmero de particiones de taladro

Si no se especifica otra cosa, la distancia desde el extremo de la guia hasta el primer taladro (medida “E,") serd la misma en
ambos extremos.

Tabla 27
Guias lineales en miniatura tamanos nominales

MGN.9 MGN.12 MGN.15 MGW.7 MGW.9 MGW.12  MGW.15

Lyax 600 600 1000 1000 600 600 600 1000

P 15 20 25 40 30 30 40 40

E4/, (estandar) 5 7.5 10 15 10 10 15 15

E4/2 Min 5 5 5 6 6 6 8 8

E,/, Max 10 15 20 34 24 24 32 32
Tabla 27
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Guia lineal HIWIN.
MGN-C
MGN-H
w
B,
4-MxL
Hy
H
H,
MGN7, MGN9, MGN12
w
B1 | B |
! o
4-MxL | |
N\ | Gn |
N | |
ZAi® =T H
i J {_5 Loy 2
o) — T —
INEOEShE
&5 === G -
H | ; : I } '3 i
[
\ : I : V
H Iy
1 ool
|
N WR
MGN15
TABLA 28
Dimensiones Medidas del patin Medidas del rail
Ccaodigo de montaje Imml Imml
Imml

MGN 7C 8 |15 | 5 17 | 12 | 2,5| 8 13,5 | 22,5 0.8 | M2x2,5 | 1,5 7 48] 42|23
MGN 7H 13 | 21,8 | 30,8
MGNO9C 10| 2 |55 | 20| 15 | 25| 10 | 18,9 | 28,9 0.8 M3x3 | 1,8 9 | 65| 6 |35
MGN 9H 16 | 29,9 | 39,9
MGN12C| 13| 3 |75 | 27 | 20 | 35| 15 | 21,7 | 34,7 0,8 | M3x3,5 | 2,5 | 12 8 6 |45
MGCN 12H 20 | 32,4 | 45,4
MGCN15C| 16| 4 |85 | 32 | 25 | 35| 20 | 26,7 | 421 4,5 |GN3S | M3x4 3 15 | 10| 6 |45
MGN 15H 25 | 43,4 | 58,8
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Guia lineal

HIWIN.

Lineartechnologie

MGN-C
MGN-H
L
L
C
2D ‘ ‘
i i
| w w2 ( =t
= AR ol - T
od ‘ '
E | P E
MGN7, MGN9, MGN112
G L
L
C
—
) T T
Hr | iy
: ol BE
T ! /g nE i
\d T T
E | P E
MGN15
M My
o Mx =
[F X [F
® ©
F=F fﬂ%g © © )
= o o
Ccaédigo Medidas del rail Tornillo Carga Carga Maximo momento Peso del Peso del
Imm] de dinamica estatica estatico patin rail
montaje
Mx My m,
[NmI [Nml [9/100mm]
MGCN7C | 2,4 | 15 5 M2x6 1000 1270 4,8 2,9 2,9 10 22
MGN 7H 1400 2000 7,8 4,9 4,9 15
MGNOC | 35| 20 | 7,5 M3x8 1900 2600 12 7,5 7,5 16 38
MGN 9H 2600 4100 20 19 19 26
MGN 12C| 3,5 | 25 | 10 M3x8 2900 4000 26 14 14 34 65
MGN 12H 3800 6000 39 37 37 54
MGN 15C| 3,5 | 40 | 15 M3x10 4700 5700 46 22 22 59 106
MGN 15H 6500 9300 75 59 59 92
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Guia lineal

HIWIN.

Lineartechnologie

MGW-C W
MGW-H
B, B —— Gn
4-MxL—
Y
I Ho
1
H
|
MGCW7, MGW9, MCW12
W —
B B — Gn
4-MXL\ ]
& C— -
%) | , £ I
: STIT | 1 ]
H, Coilh il
‘ '
N Wg
Wg
MGW15
TABLA 29
Dimensiones Medidas del patin Medidas del rail
Cédigo de montaje Imml Immi
Imml

MCW7C | 9 | 2 |55 | 25 | 19 3 10 21 31,2 0.9 M3x3 [1,85 |14 5216 (32
MGW 7H 19 | 30,8 | 41
MGWOC | 12| 3 6 30 | 21 |45 12 | 27,5 | 39,3 1,0 M3x3 | 2,4 |18 7 |6 45
MGW 9H 23 | 35| 24 | 385 | 50,7
MCW 12C| 14 | 3,4 | 8 40 | 28 | 6 | 15 | 31,3 | 461 1,0 M3x4 | 2,8 | 24 85| 6 |45
MGW 12H 28 | 45,6 | 604
MCW 15C| 16 | 3,4 | 9 60 | 45 | 75| 20 38 54,8 | 52 |GN3S| M4x4,5 | 3,2 (42 |951(95| 6 [4,5
MGW 15H 55 57 73,8
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Guia lineal HIWIN. |

MGW'C L
MGW-H
L1
C
ﬂiri
; =F "7 _
h 1 n 1
Hr éﬁu/% 5 in - !:'."
E
MGW?7, MCW9, MCW112
G L
L 1
C
D I 1
| _ g L L |
HR h‘ A ‘ } I ! : [ : !
I ’ i -
e _E_
E
MGW15
M My
o Mx =
[F X [F
o o
O —I T © of
= o o
Cédigo Medidas del rail Tornillo Carga Carga Maximo momento Peso del Peso del
Imm1 de dindmica estatica estatico patin rail
montaje
m8
[9/100mm]
MGW 7C | 3,5 | 30 | 10 M3x6 1400 2100 16 7.3 7.3 20 51
MGW 7H 1800 3200 23,9 15,8 15,8 29
MGWOC |35 | 30 | 10 M3x8 2800 4200 40,9 19,3 19,3 40 91
MGW 9H 3500 6000 55,6 34,7 34,7 57
MCW 12C| 4,5 | 40 | 15 M4x8 4000 5700 71,7 28,3 28,3 71 149
MGW 12H 5200 8400 104,7 58,5 58,5 103
MGW 15C| 4,5 | 40 | 15 M4x10 6900 9400 203,2 57,8 57,8 143 286
MGW 15H 9100 14100 304,8 125 125 215
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Caracteristicas de las guias lineales

HIWIN.

Lineartechnologie

Gran precisién de posicionamiento

Un carro alojado en una gufa lineal sélo tiene que superar
la friccidn de rodadura. La diferencia entre la friccion de
rodadura estatica y la dindmica es muy reducida, de modo
que la fuerza de arranque se sitUa sélo ligeramente por
encima de la fuerza de movimiento. No se producen efec-
tos de vibracion.

Vida util prolongada y elevada precision de guia

En una guia de deslizamiento se pueden producir fallos en
la precisién debido a diferencias en el grosor de la pelicula
lubricante. La friccion de deslizamiento y la frecuente lubri-
cacion deficiente producen un desgaste intenso, y con ello
un descenso de la precision. Por el contrario, la guia lineal
presenta la ventaja de una friccion de rodadura muy reduci-
da, combinada con un desgaste extremadamente reducido.
La precisién de guia se mantiene practicamente constante
durante toda su vida Util.

Velocidad elevada con una fuerza de accionamien-
to reducida

En virtud del bajo coeficiente de friccion, las fuerzas de
accionamiento necesarias son reducidas. La potencia motriz
requerida se mantiene reducida incluso durante los movi-
mientos de reversion.

Carga idéntica en todas las direcciones
Gracias a su construccion especial, una guia lineal es capaz

de absorber fuerzas tanto hacia arriba y abajo como hacia
derecha e izquierda.

Montaje sencillo e intercambiabilidad

El montaje de una guia lineal es sencillo. Con una superficie
de montaje fresada o rectificada se obtiene un alto grado
de precision si se observan las instrucciones de montaje.
Las guias de deslizamiento convencionales requieren un
esfuerzo de montaje considerablemente superior, ya que
€N Su Caso es necesario repasar las superficies de desliza-
miento. No es posible sustituir componentes individuales
sin repasar. En cambio las guias lineales puede sustituirse
sin maniobras adicionales.

Lubricacion sencilla

En las guias de deslizamiento, una lubricacion insuficiente
conduce a la destruccion de las superficies de deslizamiento.
Es preciso aplicar el lubricante en numerosos puntos de las
superficies de deslizamiento. En cambio, la guia lineal sélo
requiere una lubricacion de cantidad minima, que se consi-
gue gracias a un sencillo conducto de alimentacion al carro.

Proteccion contra oxidacion

A fin de conseguir una proteccion optima contra la oxi-
dacion, las gufas lingales y 10s carros se suministran con
diversos recubrimientos:

- Niquelado guimico
- Cromado de capa fina
- Tratamiento de la superficie Raydent™.

El método concreto se escoge en funcion del caso de apli-
cacion. Para asegurar una eleccion optima del recubrimien-
to son necesarios los datos de las condiciones ambientales y
de las sustancias corrosivas.

Las guias lineales en miniatura (MGN..) se fabrican en acero
inoxidable.
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