Eltra

Encoders incrementales

Con eje / Eje hueco




320

Encoder Incremental EL30E/ H /|

Encoder incremental

Serie de encoders miniatura @30 para aplicaciones don-
de sean necesarias las dimensiones exteriores minimas
posibles, manteniendo éptimas prestaciones.

= Resolucion hasta 1000 imp/rev. con cero indice.

= Varias configuraciones electrénicas disponibles con
alimentacion hasta 24 vdc.

= Frecuencia de funcionamiento hasta 100 Khz.

= Salida por cable; opcional conector aéreo aplicado al
final del cable.

= Varios tipos de bridas disponibles.

= Velocidad de rotacion 3000 R.PM.

= Grado de proteccion IP 54.

Cédigos para pedidos

En el caso de variante particular del
Cliente, separar con un punto.

—EL30E5025N4X3PA[X)|(X

Version especial.
XXX= Cddigo numerado
del 001 al 999.

EL= Encoder Incremental serie EL

30= Dimensiones

A = Axial

E= Mod. EL30E
H= Mod. EL30H Tipo de Brida
I= Mod. EL30I

P = Salida del cable (Longitud standard 0,5mm)

de 121024 imp./vuelta

Resoluciones 3= 3000 Max R.P.M

Nota: Para impulsos especiales
contactar con nuestra oficina técnica.

X= iP54 Grado de proteccién

S= Sin cero indice
Z= Con cero fndice

Cero indice

4=0496 EL 30E
| 6=0696 EL 30H/30I

Diametro de eje

:+24 Alimentacién encoder (Vdc).
N= NPN
C= NPN COLECTOR ABIERTO
P= PUSH BULL Configuracién electrénica de salida
L= LINE DRIVER

Transmisiones Electromecanicas MADRID JPA



Encoder Incremental

T

_Eltr'a'
EL30E Caracteristicas Electronicas
Resolucion de 1 a 1024 impulsos por rev.
-22 - 30 =3,10 Tension de 5Vdc /8 - 24 vd
) . C = C
15h7 alimentacién
Absorcién en vacio MAX 100 mA
A N ©
\ B ér” Max. Corriente 50 mA por canal
o o} o E[ conmutable 20 mA por canal LINE DRIVER
| |
B Configuracion NPN / NPN OPEN COLLECTOR /
| Electronica de salida PUSH PULL / LINE DRIVER
N°2 M3 : :
Max frecuencia Max 100 KHz
de uso
Célculo de L RPM x Resolucion
la frecuencia . 60
EL30H
30 17 10 ;L. , .
ESAZ] Caracteristicas Mecanicas
M18x1 5
i q @4 g6 EL30E
Didmetro del eje (mm)
,ﬁ\ I 7 © : @696 EL30H/I/E
O
IS
? C[ Grado de proteccion IP54 - Standard
R.PM. Max. 3000
Y L
Cargas admitidas SN (0,5 Kp) axiales
en el gje 5N (0,5 Kp) radiales
Choques 50 G durante 11 mseg.
Vibraciones 10G 10 + 2000 Hz
Vida de los 10° revoluciones
rodamientos
EL30I Rodamientos 2 rodamientos de bolas
Material del eje Acero inoxidable AlSI 303
ESA27 30 17 10 Material brida Aluminio D11S UNI 9002/5
A2 : Material plésti
- aterial pléstico
Material de la : -
/A\ | r ;:1 carcasa reforzado con fibra de vidrio
? E[ Temperatura de 0° + +60°C
S Z funcionamiento
‘ ~ Temperatura de -25° + +70°C
almacenaje
Peso 509
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Encoder Incremental EL4A0OA/B/C/E/H /I

Encoder Incremental

Encoder para aplicaciones generales.

= Resolucidn hasta 2000 imp/rev. con cero indice para
la serie EL, hasta 400 imp/rev. para la serie EH.

= Varias configuraciones electrénicas disponibles con
alimentacion hasta 28 Vdc para la serie EL, hasta 24 Vdc
para la serie EH.

= Frecuencia de funcionamiento hasta 100 Khz. para la
serie EL, hasta 40 KHz para la serie EH.

= Salida por cable; opcional conector aéreo aplicado al
final del cable.

= Varios tipos de bridas disponibles.

= Velocidad de rotacion 6000 R.PM.

= Grado de proteccion IP66.

Cédigos para pedidos

EL= Encoder Incremental serie EL

40= Dimensiones

A= Mod. EF-EL 40A

B= Mod. EH-EL 408

C= Mod. EH-EL 40C

E= Mod. EH-EL 40E Tipo de Brida
H= Mod. EH-EL 40H

1= Mod. EH-EL 40!

de 1 a 2000 imp./vuelta serie EL

Resoluciones
Nota: Para impulsos especiales
contactar con nuestra oficina técnica.

S= Sin cero indice
Z= Con cero indice

Cero indice

5+28= alimentacion serie EL Alimentacién encoder (Vdc)
5/8 +24= alimentacion serie EH

—EL4OA5(DZS’28N6X6PRI(X)|(X

— |6=06 mMmMEL40A/B/C/H/I

Nota: LINE DRIVER disponible solamente con alimentacion 5vdc 8+24 Vdc

J EL40
* El mas economico
de la serie

En el caso de variante particular del

Version especial.
XXX= Codigo numerado
del 001 al 999.

R= Radial
A= Axial

P = Salida del cable (Longitud standard 0,5mm)

| 3= 3000 -
6= 6000

X= Standard iP54
| | S= Opcional IP66
PSA= Opcional IP66 con cable axial (solo EL 40 A/B)

Grado de proteccién

4=04 mm EL 40E Didmetro de eje

N= NPN

C= NPN COLECTOR ABIERTO

P= PUSH BULL Configuracion electrénica de salida
L= LINE DRIVER

Transmisiones Electromecanicas MADRID JPA
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Encoder Incremental (==ers
EL40A Caracteristicas Electrdnicas Serie EL
40.5 210 Resolucion de 1 a 2000 impulsos por rev.
N°4 M3 x 90°
230 § Tension de 5+ 28Vdc
alimentacion Nota: LINE DRIVER, disponible solamente
con alimentacién 5 vVdc o 8 a 24 Vdc.
ol = Absorcién en vacio 100 mA
g e
o
S S) w Max. Corriente 50 mA por canal
conmutable 20 mA por canal LINE DRIVER
Configuracion NPN / NPN OPEN COLLECTOR /
N°3 M3 x 120° Electrénica de salida PUSH PULL / LINE DRIVER
Maxgreeﬁggnoa Max 100 KHz F — RPM X6Roesolu0|on
Caracteristicas Mecanicas
» . @4 g6 ELA0E
;34645 Diametro del eje (mm) 26 96 EL40A /B/C/H /I
r—’]' IP54 Estandard EL40C/E/H/|
5 5 o 1 Grado de proteccion IP66 Opcional ELA0A/B
IP66 Estandard EL 40 A/B
3000 EH-EL40C/E
ﬂh ~ -3 R.PM. Max. 6000 ELEL40A/B
N :
Cargas admitidas 5N (0.5 Kp) axiales
en el gje 5N (0.5 Kp) radiales
o) °) \
) 50 G durante 11 mseg.
U LN% 535 U Choques 9
Vibraciones 10G 10 = 2000 Hz
Véda de [?S 10° revoluciones
rodamientos
EL40H/I
Rodamientos 2 rodamientos de bolas
EL4OH EL40I . .
575 10 Material del eje Acero inoxidable AlSI 303
27 40.5 17
M18p1 69 5
| T Material brida Aluminio D11S UNI 9002/5
7 /N . Material de Ia Material pléstico
-a - g c j — 8 carcasa reforzado con fibra de vidrio
\/ Temperatura de o . o
funcionamiento 0° + +60°C
U Temperatura de : )
almacenaje -25° = +70°C
Peso 100 g
EL40C/E
EL4OE ELAOC 385 4 10 395 4 10
EL40E
g 270 § §. § E
Q Ty g ST
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Encoder Incremental - EH-EL58B/C/H/T

Encoder incremental

Serie de encoder estandar @58 para ambientes industri-

ales, con 6ptima resistencia mecanica.

Tiene la posibilidad de alto nivel de carga radial y axial

en el eje y su montaje mecanico puede efectuarse a tra-
ves de arandelas o brida.

= Resoluciones hasta 10000 imp/rev. con cero indice para
la serie EL, hasta1024 imp/rev para la serie EH.

= Varias configuraciones electrénicas disponibles con
alimentacion hasta 28 Vdc. para la serie EL, hasta 24
Vdc. para la serie EH.

= Frecuencia de funcionamiento hasta 300 Khz. para la
serie EL hasta100 KHz para |a serie EH.

= Salida por cable o conector.

= Varios tipos de bridas disponibles.

= Velocidad de rotacion 6000 R.PM.

= Grado de proteccion IP67.

Cdédigos para pedidos

EL= Encoder Incremental serie EL
EH= Encoder Incremental serie EH

58= Dimensiones

B= Mod. EH-EL 58B
C= Mod. EH-EL 58C
H= Mod. EH-EL 58H
T= Mod. EH-EL 58T

Tipo de Brida

de 1 a 1000 imp./vuelta serie EL
de 40 a 1024 imp./vuelta serie EH
Resoluciones

Nota: Para impulsos especiales
contactar con nuestra oficina técnica

S= Sin cero indice
Z= Con cero fndice

Cero indice

5+28= alimentacion serie EL Alimentacién encoder (Vdc)

5/8 +24= alimentacion serie EH
Nota: LINE DRIVER disponible solamente con alimentacion 5Vdc 8+24 Vdc

—EL 58 B1(IDZS’28P6X6MR(XXE(

~ |10= @ 1096 mm EH-EL58B/C/H/T

En el caso de variante particular del
Cliente, separar con un punto.

Version especial.
XXX= Codigo numerado
del 001 al 999.

R= Radial
A= Axial

P= salida por cable standard de 0,5mm
M= Conector MS3 106E 165-1S 0 18-1S
J= Conector JMSP 1607 F 1610 F

3= 3000
| 6= 6000 R.B.M.
X= Standard Grado de proteccién

s= Opcional IP66 / IP67; excepto EH EL58H

6=0696 mm EH-EL 58B/C/H
8=0 896 mm EH-EL58B/C/H/T  piametro de eje
9=0 9.52906 mm(3/8") EH-EL58B/C/H

12= 0 1296 mm EH-EL58T

N= NPN

C= NPN COLECTOR ABIERTO

P= PUSH BULL Configuracion electrénica de salida
L= LINE DRIVER
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Encoder Incremental

I

—

Eltra’

EL-EH58B Caracteristicas Electrénicas Serie EL
58 Resolucion de 1 a 10000 impulsos por rev.
42 30 59 410
Al (2 Tension de 5+ 28 Vdc
e 067.3 - A= alimentacion Nota: LINE DRIVER, disponible solamente
/ n\ ® con alimentacién 5 Vdc o0 8 a 24 Vdc.
39 ) $o° Qi Absorcién en vacio 100 mA
A\ LN
B Max. Corriente 50 mA por canal
\ L conmutable 20 mA por canal LINE DRIVER
903 | Configuracién NPN / NPN OPEN COLLECTOR /
N°3 M4 a— Electronica de salida PUSH PULL / LINE DRIVER
Max frecuencia i6
> frecue Max 300 khz F — RPM X Resolucion
60
EL-EH58C Caracteristicas Electronicas Serie EH
22; 30 533 s 20 Resolucion De 40 a 1024 impulsos por rev.
TenSiOn de 5 Vvdc / 8 + 24 \Vdc
/_\ ( alimentacion Nota: LINE DRIVER, disponible solamente
} /77/\‘&’\\?00 S con alimentacién 5 Vdc o 8 a 24 Vdc.
o O,
{ fan) e - ’ 50 mA por canal
k\y S48 HBEEITIEN BN VEED 20 mA por canal con LINE DRIVER
\ \ \_ Max. Corriente 50 mA por canal
5o conmutable 20 mA por canal LINE DRIVER
N°3 M3 — Configuraciéon NPN / NPN OPEN COLLECTOR /
Electrénica de salida PUSH PULL / LINE DRIVER
33 Max frecuencia RPM x Resolucion
de Uso Max 100 KHz F= =
EL-EH58H Caracteristicas Mecanicas
) ) ©6/8/9,52 (3/8")/10 mm g6
gg 30 54.5 4 27 © Diametro del eje (mm) EH-EL 58 B/C/H
o
TN - o
2PN\ <
/ \ © Grado de proteccion IP64 - standard
~ 3 IP66
g Y o 23 6000 con IP64
30 b\/\é bs R.PM. Max. 3000 con eje estanco IP66 - IP67
. , 10N (1 Kp) axiales
557 Cargas admitidas | 2991 29 K0) 3XEIS 20N (2 kp) radiales
- en el gje pITaciales o gje g6 mm
N°3 M5
60 G durante 11 mseg. (con disco de material plastico)
Choqgues 20 durante 11 mseg. (con dlsco de vidrio)
33
Vibraciones 10G 10 = 2000 Hz
Vida de los 10° revoluciones
EL-EH 58T rodamientos
" 20 o 30 Rodamientos 2 rodamientos de bolas
40h7 51 40 . .
2 20 5 Material del eje Acero inoxidable AlSI 303
’l S Material brida Aluminio D115 UNI 9002/5
g 2 Material de la Material pléstico
1 carcasa reforzado con fibra de vidrio
N Temperatura de 0° + +60°C
funcionamiento
90°
Temperatura de o g
almacenaje R A
3 Peso 3009

Transmisiones Electromecanicas MADRID JPA
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Encoder Incremental - EH-EL63A/ D/ E

Encoder incremental

Serie de encoder estandar @63 para ambientes industri-
ales con 6ptima resistencia mecanica, posibilidad de alta
carga radial y axial en el gje.

= Montaje mecanico mediante arandelas o brida.

= Resoluciones hasta 10000 imp/rev. con cero indice
para la serie EL, hasta 1024 imp/rev para la serie EH.

= Varias configuraciones electrénicas disponibles con
alimentacion hasta 28 Vdc. para la serie EL, hasta 24
Vdc. para la serie EH.

= Frecuencia de funcionamiento hasta 300 Khz. para la
serie EL hasta 100 KHz para la serie EH.

= Salida por cable o conector.

= Varios tipos de bridas disponibles.

= Velocidad de rotacion 6000 R.PM.

= Grado de proteccion IP66.

Cédigos para pedidos

En el caso de variante particular del
Cliente, separar con un punto.

—EL 63 B’I(IDZSQBPSS3MRFX)|(X

EL= Encoder Incremental serie EL

EH= Encoder Incremental serie EH Version especial.

XXX= " codigo numerado
del 001 al 999.

63= Dimensiones

R = Radial
A= Axial

A= Mod. EH-EL 63A
D= Mod. EH-EL 63D
E= Mod. EH-EL 63E

Tipo de Brida

P=salida por cable standard de 1,5mm
M= Conector MS3 106E 165-1S 0 18-1S
J=Conector JMSP 1607 F 1610 F

de 1 a 1000 imp./vuelta serie EL

de 40 a 1024 imp./vuelta serie EH .
e l Resoluciones 3= 3000 con eje estanco IP66/1P67

Nota: Para impulsos especiales | 6= 6000 R.P.M.
contactar con nuestra oficina técnica.

X= Standard IP54
| | s= Opcional IP64

Grado de proteccién

S= Sin cero indice

Z= Con cero indice Cero indice.
8= 08 mm ,
| | 9= 2952 mm 3/8" Didmetro de eje

5+28= alimentacitn serie EL Alimentacion encoder (Vdc). 10= 210 mm
5/8 +24= alimentacion serie EH
Nota: LINE DRIVER disponible solamente con alimentacion 5vdc 8+24 Vdc

N= NPN

C= NPN COLECTOR ABIERTO

P= PUSH BULL Configuracion electrdnica de salida

L= LINE DRIVER
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Encoder Incremental

I

Eltra’

—

o]

Caracteristicas Electronicas Serie EL

Resolucion de 1 a 10000 impulsos por rev.
Tension de 5+ 28Vdc
alimentacion Nota: LINE DRIVER, disponible solamente

con alimentacién 5 Vdc o 8 a 24 Vdc.

Absorcion en vacio

100 mA

Max. Corriente
conmutable

50 mA por canal
20 mA por canal LINE DRIVER

Configuraciéon
Electronica de salida

NPN / NPN OPEN COLLECTOR /
PUSH PULL / LINE DRIVER

Max frecuencia
de uso

RPM x Resolucion

Max 300 KHz F =
60

Caracteristicas Electroénicas Serie EH

Resolucion De 40 a 1024 impulsos por rev.
Tension de 5Vdc/ 8 + 24 Vdc
alimentacion Nota: LINE DRIVER, disponible solamente

con alimentacién 5 Vdc o 8 a 24 Vdc.

Absorcién en vacio

50 mA bidireccional
100 mA bidireccional con cero

Max. Corriente
conmutable

50 mA por canal
20 mA por canal LINE DRIVER

Configuracion
Electronica de salida

NPN / NPN OPEN COLLECTOR /
PUSH PULL / LINE DRIVER

Max frecuencia
de uso

RPM x Resolucion

Max 100 KHz F=
60

EH-EL63A
263.5
247.5 30 57 6_.20_g
973.5 A 8
E Z
( 4 ~
n
m.*
00 00
U LN
j30° S %
A
2613
N°3 M5
33
EH-EL63D
$63.5
152.4 30 57 620 g
N°4 5.5 =
( ~
S B g37 S
/ { g ™~
- <
&% 2 °§Yu'\w.
\/ 8 i
& g —
33
EH-EL63E
$63.5
052.4 30 57 6_20_ g
/N°4 g5.5 S
/\éiR37 6 ~
© 5
p o gl =
ANV N o
S |
-
33

Caracteristicas Mecanicas

Diametro del eje (mm)

26 /29.52 (3/8") / 10 G6

Grado de proteccion

IP54 standard
P66

6000 con Ip64

rodamientos

R.PM. Max. 3000 con eje estanco IP66 - IP67
50 G durante 11 mseg. (con disco de material pIaStICO)
Choques 20 G durante 11 mseg. (con disco de vidrio)
Vibraciones 10G 10 = 2000 Hz
vida de los

10° revoluciones

Rodamientos

2 rodamientos de bolas

Material del eje

Acero inoxidable AlSI 303

Material brida

Aluminio D11S UNI 9002/5

Material de la Material plastico
carcasa reforzado con fibra de vidrio
Temperatura de ® o a
funcionamiento 0° - +60°C
Temperatura de 2250 - 4+700C
almacenaje
Peso 350 g

Transmisiones Electromecanicas MADRID JPA

327




Encoder Incremental Eje Hueco-EL38F/ G

328

Encoder incremental

Series en miniatura de encdlers de 38mm. Utilizando
cuando se requiere un tamano minimo con excelentes
caracteristicas.

= Resolucion hasta 2000 pulsaciones con sefnal de cero.

= Electronica de salida disponibles en diferentes
configuraciones. Voltaje de entrada hasta 28V c.c.

= Frecuencia de respuesta hasta 100kHz.

= Disponible con varias bridas de anclaje.

= Velocidad de giro hasta 3000 R.PM.

= Opcional con proteccion IPS4.

Cddigos para pedidos

EL= Encoder Incremental serie EL

38= Dimensiones

F= Mod. EL 38F
G= Mod. EL 38G

Tipo de Brida

de 1 a 2000 imp./vuelta serie EL

. Resoluciones
Nota: Para impulsos especiales -
contactar con nuestra oficina técnica.

S= Sin cero indice
Z= Con cero indice

Cero indice

Alimentacion encoder (Vdc).

5+28= alimentacion serie EL

En el caso de variante particular del

|7 Cliente, separar con un punto.

—EL 38 F500 Z5%28 N6 X3 P R .X)|(X

Version especial.
XXX= C6digo numerado
del 001 al 999.

R= Radial

P=salida por cable (longitud estandard de 0,5m)

LINE DRIVER Unicamente disponibles con voltaje de entrada de 5Vcc

4 3= 3000 R.PM.
X= Standard IP54 Grado de proteccion
6=106g96mm Diametro de eje

8=08g6mm

— | 9= 09,52 g6 mm(3/8")
10= 2 10 g6 mm

N= NPN

C= NPN COLECTOR ABIERTO

P= PUSH BULL Configuracion electrénica de salida
L= LINE DRIVER
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Encoder Incremental Eje Hueco

I

—

Eltra’

EL38 F
a4
11 33 046
7.3
y
-
5
N
wn
5
<
g
|
052
s 7 T
B
EL38G
40.3
7.3 33
N

EL38 F

MONTAJE

1) Acople el eje del motor al eje hueco del encoder.
2) Ancle el muelle del encoder al motor sin
atornillado del todo

3) Apriete el anillo de fijacion del eje.

4) Fije el muelle del encoder.

MONTAJE

1) Monte el pin anti rotacion al motor.

Caracteristicas Electrénicas

Resolucion de 1 a 2000 impulsos por rev.
Tension de 5+ 25_3 Vd?
alimentacion Nota: LINE DRIVER, disponible solamente

con alimentacién 5 Vdc o 8 a 24 Vdc.

Absorcién en vacio

MAX 80 mA

Max. Corriente
conmutable

50 mA por canal
20 mA por canal LINE DRIVER

Configuraciéon
Electrénica de salida

NPN / NPN OPEN COLLECTOR /
PUSH PULL / LINE DRIVER

la frecuencia

Max frecuencia Max 100 KHz
de uso
Calculo de _ RPM x Resolucion

F
60

Caracteristicas Mecanicas

Diametro del eje (mm)

@6 - @8 - @9.52 (3/8") - @10 mm

Grado de proteccion

IP54 - Standard

R.PM. Max.

3000

Cargas admitidas

5N (0,5 Kp) axiales
5N (0,5 Kp) radiales

rodamientos

en el gje

Chogques 50 G durante 11 mseg.
Vibraciones 10G 10 + 2000 Hz
Vida de los 10° revoluciones

Rodamientos

2 rodamientos de bolas

Material del eje

Acero inoxidable AISI 303

Material brida

Aluminio D11S UNI 9002/5

Material de Ia =
carcasa
Temperatura de 0° + +60°C
funcionamiento
Temperatura de -25° + +70°C
almacenaje
Peso 1509

2) Acople el eje del motor al eje hueco del encoder.
Asegurese de que el pin esta introducido en la cavidad

de la parte frontal del encoder.
3) Apriete el anillo de fijacion del eje.

Transmisiones Electromecanicas MADRID JPA
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Encoder Incremental Eje Hueco - EH-EL53A / B

Encoder incremental

Serie de encoder estudiado especialmente para el mon-
taje directo en motores, la junta de hélice incorporada
permite la compensacion del juego axial y radial.

= Resoluciones hasta 10000 imp/rev. con cero indice
para la serie EL, hasta 1024 imp/rev para la serie EH
con cero indice.

» Varias configuraciones electrénicas disponibles con
alimentacion hasta 28 Vdc para la serie EL, hasta 24 Vdc
para la serie EH.

= Frecuencia de funcionamiento hasta 300 Khz. para la
serie EL, hasta 100 KHz para la serie EH.

= Salida por cable o conector.

= Varios tipos de bridas disponibles.

= Velocidad de rotacion 6000 R.PM.

Cédigos para pedidos

En el caso de variante particular del
Cliente, separar con un punto.

—EL 53 A0 Z528 N6 X6 M R ! X)|(X

EL= Encoder Incremental serie EL

EH= Encoder Incremental serie EH Version especial.

XXX= C6digo numerado
del 001 al 999.

53= Dimensiones

R= Radial
A= Axial

A= Mod. EH-EL 53A
B= Mod. EH-EL53B

Tipo de Brida

P= Salida por cable standard de 0,5m serie EH53
salida por cable standard de 1,5m serie EL53

M= Conector MS3 106E 165-1S 0 18-1S

de 121000 imp./vuelta serie EL J=_Conector JMSP 1607 F 1610 F

de 40 a 1024 imp./vuelta serie EH

Resoluciones 3= 3000
Nota: Para impulsos especiales 1 6= 6000 R.P.M.
contactar con nuestra oficina técnica

X= Standard IP54 EH53
s= Opcional P64 EL53 ~ Grado de proteccion

S= Sin cero indice

Z= Con cero indice Cero indice
6=06 mMm Diametro de eje
L | 8=@8mm
5+28= alimentacion serie EL Alimentacién encoder (Vdc). 10= 210 mm
5/8 +24= alimentacion serie EH
Nota: LINE DRIVER disponible solamente con alimentacion 5Vdc 8+24 Vdc
N= NPN
C= NPN COLECTOR ABIERTO
P= PUSH BULL Configuracion electrdnica de salida
L= LINE DRIVER
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Encoder Incremental Eje Hueco

I

Eltra’

—

EH53A

3 93.2x120°

48
41 7
1
P I
| ~
sol &
OO &S| <
St 3

20 [

Caracteristicas Electronicas Serie EL

Resolucion de 1 a 10000 impulsos por rev.
Tension de 5+ 28Vdc
alimentacion Nota: LINE DRIVER, disponible solamente

con alimentacién 5 Vdc o 8 a 24 Vdc.

Absorcion en vacio

100 mA

Max. Corriente
conmutable

50 mA por canal
20 mA por canal LINE DRIVER

Configuracion
Electrénica de salida

NPN / NPN OPEN COLLECTOR /
PUSH PULL / LINE DRIVER

Max frecuencia
de uso

RPM x Resolucion

Max 100 KHz F =
60

Caracteristicas Electronicas Serie

Resolucion De 40 a 1024 impulsos por rev.
Tension de 5Vdc/ 8 + 24 Vvdc
alimentacion Nota: LINE DRIVER, disponible solamente

con alimentacién 5 Vdc o0 8 a 24 Vdc.

Absorcion en vacio

100 mA Max

Max. Corriente
conmutable

50 mA por canal
20 mA por canal LINE DRIVER

Configuracion
Electronica de salida

NPN / NPN OPEN COLLECTOR /
PUSH PULL / LINE DRIVER

Max frecuencia
de uso

RPM x Resolucion

Max 100 KHz F=
60

JUNTAS ELASTICAS
G20A6
G23A6/8
G23A6/10
EL53A
258 30 76.5
230 525 17 7
1
'\ r T
% '\
n| ("
ol ol &
) 438
N ]
\N 393.2x120 20,1Q.5
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Caracteristicas Mecanicas

Diametro del eje (mm)

@6 /8/10hn7

JUNTAS ELASTICAS
G23A10
G23A8/10
G23A6/10

Grado de proteccion

EH53: IP54 standard
EL53: IP64 opcional

Arandela version EH-EL53B

N 3 23.2x120
15

HAN

\Ji

0
@53.5

@45

244

246.5H7

R.PM. Max. 2888
50 G durante 11 mseg. (con disco de material D|é$tic0)
Choques 20 G durante 11 mseg. (con disco de vidrio)
Vibraciones 10G 10 + 2000 Hz
Vida de los

rodamientos

10° revoluciones

Rodamientos

2 rodamientos de bolas

Material del eje

Acero inoxidable AISI 303

Material brida

Aluminio D11S UNI 9002/5

Material de la Material plastico
carcasa reforzado con fibra de vidrio
Temperatura de 5 5
funcionamiento 0° + +60°C
Temperatura de oo L o
almacenaje 259 + +70°C
EH53: 150 g
— EL53: 350 g
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Encoder Incremental Eje Hueco - EH-EL58/63

Encoder incremental

Encoders de la serie de eje hueco para aplicaciones in-
dustriales en las que se requiera gran resistencia
mecanica. Estos encoders han sido disenados para so-
portar altas cargas tanto radiales como axiales.

= Resolucion hasta 10000ppr con senal de cero en la
serie EL, hasta 1024ppr, en la serie EH.

= Disponible con diferentes tipos de salida.

= Hasta 28Vcc de voltaje de entrada para la serie ELy
hasta 24Vcc para la serie EH.

m Frecuencia de respuesta de hasta 300kHz para la serie
y hasta 100kHz para la serie EH.

Cddigos para pedidos

EL= Encoder Incremental serie EL
EH= Encoder Incremental serie EH

58= Dimensiones
63= Dimensiones

F= Mod. EH-EL 58F/EH-EL63F
G= Mod. EH-EL58G/EH-EL63G
P= Mod. EH-EL63P

PB= Mod. EH-EL63PB

GB= Mod. EH-EL63GB

FB= Mod. EH-EL63FB

PC= Mod. EH-EL63PC

PBF= Mod. EH-EL63PBF
PCF= Mod. EH-EL63PCF

Tipo de Brida

de 1 a 10000 PPR series EL/EL58F/G-EL63F/G
de 1 a 2048 PPR series EH63P/PB/GB/FB/PC/PFB/PCF
de 40 a 1024 PPR series PPR series EH58F/G-EH63F/G

Nota: Para impulsos especiales

o . Resoluciones
contactar con nuestra oficina técnica. = ———————

S= Sin cero indice
Z= Con cero indice

Cero indice

5-+28= alimentacion serie EL plimentacién encoder (Vdc).
5/8 +24= alimentacion serie EH

En el caso de variante particular del
Cliente, separar con un punto.

—EL 63 GO ZY8 N8 X3 M R ! XXX

Version especial.
XXX= Coédigo numerado
del 001 al 999.

R= Radial
A= Axial (solo para EH-EL58-63F/C)

P = Salida por cable standard de 0,3m.
M = Conector MS3 106E 165-1S 0 18-1S

por EH-EL58-63F/G
J=Conector JMSP 1607 F 0 1610 F por EH-EL58-63F/G

3= 3000 RPM.

X= Standard IP54 EH54
L | s= IP66 (solo para EH-EL58-63F/C)

Grado de proteccién

8=08mm
9= 09,52 mm(3/8")
10= 210 mm
12= 012 mm
14= 0 14 mm
15= 015 mm

Diametro de eje

Nota: LINE DRIVER disponible solamente con alimentacion 5vVdc 8+24 Vdc

C= NPN COLECTOR ABIERTO
P= PUSH BULL
L= LINE DRIVER

Configuracion electrénica de salida
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Encoder Incremental Eje Hueco

EH - EL 58 F/G
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EH - EL 63 F/G
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MONTAJE EH-EL63G

1) Monte el pin anti rotacién en el motor.

2) Acople el eje motor al eje hueco del encoder.
Asegurese de que el pin estd introducido en la
cavidad de la parte frontal del encoder.
Mantenga una separacion de 0.5m.

3) Apriete el anillo de fijacion del eje.

by G

08/10/12/14/15H7

20

MONTAJE EH-EL63F

1) Monte el eje del motor al eje hueco

del encoder.

2) Ancle el muelle del encoder al motor sin
atornillarlo del todo.

3) Apriete el anillo de fijacion del eje.

4) Fije el muelle del encoder.
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Encoder Incremental Eje Hueco - EH-EL63P/PB/PBF/PC/PCF

ELG63 P EL 63 PB/PBF

263.5 50 73 263.5
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©08/10/12/14/15H7

EL 63 PC EL 63 PCF
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MONTAJE EH-EL63P

1) Monte el pin anti rotacién en el motor.

2) Acople el eje motor al eje hueco del encoder.
Asegurese de que el pin esta introducido en la cavidad de
la parte frontal del encoder.

Mantenga una separacion de 0.5m.

3) Apriete el anillo de fijacion del eje.

Inserte la arandela en la extremidad del eje de codificador.
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Encoder Incremental Eje Hueco

T

Eltra’

Caracteristicas Electronicas Serie EL

Caracteristicas Mecanicas

de 1 a 10000 impulsos por rev. EL58-63F/G

Didmetro del gje (mm)

26-29,52 (solo mod. 58)-
210-212-14-215mm H7

Resolucion de 1 a 2048 impulsos por rev.
EL63P/GB/FB/PC/PBF/PCF
Tension de 5+ 28Vdc
alimentacion Nota: LINE DRIVER, disponible solamente

con alimentacién 5/8 + 24 Vdc.

Grado de proteccion

IP54 estandard
IP66 opcional (solo EH-EL58-63F/C)

Absorcién en vacio

100 mA Max

Max. Corriente
conmutable

50 mA por canal
20 mA por canal LINE DRIVER

Configuracién
Electrénica de salida

NPN / NPN OPEN COLLECTOR /
PUSH PULL / LINE DRIVER

rodamientos

R.PM. Max. 3000 RPM
50 G durante 11 mseg. (con disco de material plastico)
Choqgues 20 G durante 11 mseg. (con disco de vidrio)
Vibraciones 1OCI 10 = 2000 Hz
Vida de los 10° revoluciones

Max frecuencia
de uso

RPM x Resolucion

Max 300 KHz F =
60

Rodamientos

2 rodamientos de bolas

Caracteristicas Electrénicas Serie EH

i De 40 a 1024 impulsos por rev.
Resolucion L En
Tension de 5Vdc/ 8 + 24 vdc
alimentacion Nota: LINE DRIVER, disponible solamente

con alimentacién 5/8 + 24 vVdc.

Absorcion en vacio

100 mA Max

Max. Corriente
conmutable

50 mA por canal
20 mA por canal LINE DRIVER

Material del eje

Acero inoxidable AISI 303

Material brida

Aluminio UNI 5076

Configuracion
Electronica de salida

NPN / NPN OPEN COLLECTOR /
PUSH PULL / LINE DRIVER

Max frecuencia
de uso

RPM x Resolucion
Max 100 KHz F= —60

Material de la . |
carcasa PA 66 reforzado con cristal de fibra
Temperatura de .
funcionamiento 0° + +60°C
Temperatura de 950 = +700C
almacenaje
Peso 3509

| Indicamos situacion plazos de

" entrega: pagina 8 Transmision
Mecanica, pagina 200 Técnica
Lineal, pagina 318 Componentes

Electrénica

Transmisiones Electromecanicas MADRID JPA

335




I

Eltra’

—

Otros modelos

Encoder con Rueda

Para aplicaciones donde es necesaria la lectura de mo-
vimientos lineales. Resistente a esfuerzos mecanicos,
superficie de la rueda en aluminio grafilado o poliuretano
antideslizante.

Encoder con Cremallera

Recuperacion automatica del juego entre pindny cre-
mallera. Resolucion de hasta 2.000 impulsos/revolucion.
Varias configuraciones electroénicas disponibles con ali-
mentacion hasta 24 vdc.

Encoder Lineal

Sistema de lectura incremental lineal. Carrera Util hasta
500 mm. Posibilidad de cero indice en la posicion central,
derecha e izquierda. Paso: 0,2 mm.

Volante electronico

Para posicionamiento en maquinas con control numeri-
€O con accionamiento manual. Resoluciéon hasta 10.000
impulsos/resolucién. Varios tipos de bridas disponibles.

Encometer
Transductor de cable extensible. Sencillo y robusto. Posi-
bilidad de montaje con encoder incremental, absoluto o
potenciometro.

Potenciometro

Senal de salida de tiDO potenciométrico. Valor resistivo
desde 5K0hm/1 resolucion hasta 10kOhm/10 revolucio-
Nes.

Duplicador de Senal
Duplicacién de la senal de entrada, consiguiendo en la
salida una senal de distinto voltaje o electronica.
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